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SOFTWARE DE El sistema esta basado en 3 receptores GPS L1/L2 RTK, recibiendo correcciones
CONTROL

Instrumental basico a utilizar:
2 6 3 receptores GPS Rover RTK con radio o médem. 2 médulos 3,5G de control.
1 Kit de alimentacion para 2 receptores. Software especifico de control.

1 ordenador portatil.

diferenciales de una base GPS existente o correcciones VRS en el caso de existencia
en la zona de estaciones virtuales VRS. Los receptores transmiten la solucién de
posicionamiento a un dispositivo 3,5G 6 GPRS, subiendo el dato a Internet y, desde un
ordenador de control, se reciben los datos y se procesan con un software especifico de
control que muestra la posicion relativa sobre los ejes teéricos del proyecto, dando como
resultado las desviaciones de ensamblaje de las plataformas que vayan siendo instaladas.



